КАЗАНСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ ЭНЕРГЕТИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ

Институт ЦТЭ             Кафедра ПМ
Программа по дисциплине «Электрический привод»

1. Функциональная схема современного электропривода.
2. Классификация электроприводов.

3. Регулирование скорости электроприводов на базе двигателя постоянного тока с независимым возбуждением: механические, электромеханические характеристики.

4. Уравнение движения  электропривода.

5. Механические характеристики.

6. Приведение моментов и моментов инерции.

7. Регулирование координат электропривода (в разомкнутых системах).

8. Роль ЭДС в процессе преобразования энергии в ДПТ НВ.

9. Характеристики и режимы ДПТ НВ (U=const). Главные точки.

10. Тормозные режимы ДПТ НВ.

11.  Характеристики и режимы ДПТ НВ при питании от источника тока (I=const).

12. Характеристики и режимы при последовательном возбуждении.

13. Жесткость механической характеристики ДПТ НВ. Универсальные характеристики.

14. Режимы динамического торможения ДПТ последовательного возбуждения.

15. Номинальные режимы ДПТ НВ.

16. Естественная характеристика ДПТ НВ в относительных единицах.

17. Допустимые пределы изменения координат ДПТ НВ. Ограничения на скорость, ток якоря, момент.

18. Схема пуска, характеристики при реостатном регулировании ДПТ НВ.

19. Схема пуска, характеристики при реостатном регулировании ДПТ последовательного возбуждения.

20. Реостатное регулирование ДПТ НВ при питании якорной цепи от источника тока. Отличие от случая источника напряжения.

21. Оценка реостатного способа регулирования.

22. Регулирование скорости ДПТ НВ изменением магнитного потока.

23. Оценка регулирования скорости ДПТ НВ изменением магнитного потока.

24. Регулирование скорости ДПТ НВ изменением напряжения на якоре.

25. Оценка регулирования скорости ДПТ НВ изменением напряжения на якоре.

26. Система управления электроприводом.

27. Структура ИК разомкнутого ЭП.

28. Структура ИК замкнутого ЭП.

29. Контактные устройства и элементы управления.

30. Аналоговые устройства и элементы.

31. Дискретные элементы и устройства.
32. Структурные схемы узлов с последовательной и параллельной коррекцией

33. Структурные схемы узлов с последовательно-параллельной коррекцией и с коррекцией по возмущению по нагрузке.

34. Принцип действия асинхронной машины. Устройство АД. Математическое описание.
35. Простая модель АД.

36. Идеализированная модель АМ. Процессы при ω= ω0.
37. Процессы под нагрузкой.

38. Механические характеристики АМ. Упрощенная схема замещения.

39. Энергетические режимы асинхронного электропривода.
40. Номинальные данные АД.

41. Двигатели с короткозамкнутым ротором – частотное регулирование координат. Его оценка.

42. Параметрическое регулирование АД с короткозамкнутым ротором. Его оценка.

43. АД с фазным ротором – регулирование координат.

44. Реостатное регулирование АД.

45. Каскадные схемы.

46. Электропривод с машиной двойного питания.

47. Синхронный двигатель.

48. Вентильно-индукторный электропривод.
49. Тепловая модель двигателя.

50. Стандартные режимы работы двигателя.
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