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Перечень вопросов для 

подготовки к экзамену по дисциплине «Электрический привод»
со студентами очной формы обучения
1. Электрический привод: определение, назначение

2. Электрический привод как система

3. Общие требования к электроприводу

4. Классификация электропривода

5. Механическая часть силового канала электропривода: уравнения механического движения

6. Расчётные схемы механической части электропривода (на примере кинематической схемы электропривода лебёдки – приведение момента нагрузки)

7. Расчётные схемы механической части электропривода (на примере кинематической схемы электропривода лебёдки – приведение моментов инерции и масс элементов)

8. Понятие о режимах работы электропривода

9. Механические характеристики эл. двигателей: естественные, искусственные (регулировочные)

10. Механические характеристики исполнительных органов электроприводов

11. Условия устойчивой работы эл. двигателей и исполнительных органов

12. Электромеханические характеристики электропривода: естественные, искусственные (регулировочные)

13. Понятие о регулировании координат электропривода 

14. Регулирование скорости электропривода

15. Регулирование (ограничение) тока и момента электропривода

16. Регулирование положения электропривода

17. Электропривод с двигателями постоянного тока независимого возбуждения (ДПТ НВ): схема включения, уравнения, механические характеристики

18. Электропривод с ДПТ НВ: схема включения, уравнения, электромеханические характеристики 

19. Электропривод с ДПТ НВ: режимы работы двигателя

20. Электропривод с ДПТ НВ: работа двигателя в тормозных режимах

21. Электропривод с ДПТ НВ: роль ЭДС в процессе преобразования энергии

22. Электропривод с ДПТ НВ: регулирование скорости с помощью резисторов в цепи якоря

23. Электропривод с ДПТ НВ: регулирование (ограничение) тока и момента

24. Электропривод с ДПТ НВ: регулирование скорости изменением магнитного потока

25. Электропривод с ДПТ НВ: регулирование скорости изменением подводимого к якорю напряжения

26. Электропривод с ДПТ НВ: регулирование скорости в схеме с шунтированием якоря

27. Электропривод с ДПТ НВ на основе статических полупроводниковых преобразователей (принцип действия и характеристики системы «тиристорный преобразователь – двигатель»

28. Электропривод с асинхронным двигателем (АД): основы устройства и принцип действия АД

29. Электропривод с АД: схема включения и уравнения АД

30. Электропривод с АД: регулирование скорости при постоянном значении синхронной скорости ротора АД 

((0 = conct)/Общие положения/

31. Электропривод с АД: регулирование скорости при постоянном значении синхронной скорости ротора АД 

((0 = conct)/реостатное регулирование/

32. Электропривод с АД: регулирование скорости при постоянном значении синхронной скорости ротора АД 

((0 = conct)/изменением подводимого к статору напряжения/

33. Регулирование координат электропривода с АД в системе «преобразователь напряжения – двигатель» /схема включения и характеристики АД/

34. Регулирование координат электропривода с АД в системе «тиристорный преобразователь напряжения – двигатель» /схема включения и механические характеристики в разомкнутой системе/

35. Регулирование координат электропривода с АД в системе «тиристорный преобразователь напряжения – двигатель» /схема включения и механические характеристики в замкнутой системе/

36. Электропривод с АД: регулирование скорости изменением значения синхронной скорости ротора АД ((0 = var)

 / изменением числа пар полюсов/

 37. Частотное регулирование скорости АД (общие положения)

38. Электропривод с АД: регулирование координат электропривода в системе «преобразователь частоты – двигатель» /схема включения и характеристики АД/

39. Электрическая часть  силового канала электропривода: техническая реализация преобразователей частоты (и напряжения) /электромашинный преобразователь частоты с синхронным генератором/

40. Электрическая часть  силового канала электропривода: статический преобразователь частоты без звена постоянного тока с непосредственной связью питающей сети и нагрузки (3-х фазная схема, графики напряжений сети и нагрузки)

41. Электрическая часть  силового канала электропривода: статический преобразователь частоты с промежуточным звеном постоянного тока /работа схемы управляемого инвертора, токовая диаграмма работы тиристоров/

42. Электрическая часть  силового канала электропривода: статический преобразователь частоты с промежуточным звеном постоянного тока /определение формы напряжения на нагрузке/

43. Электропривод с синхронным двигателем

44. Структурные схемы электропривода /общие положения/

45. Обратная связь в автоматизированном электроприводе

46. Принципы построения разомкнутых и замкнутых электроприводов

47. Структурная схема электропривода с общим усилителем

48. Структурная схема электропривода с общим усилителем и нелинейными обратными связями

49. Структурная схема электропривода с подчинённым регулированием координат

50. Следящий электропривод /назначение, структурная схема/

51. Следящий электропривод постоянного тока непрерывного действия

52. Принципы управления и структура информационного канала электропривода

53. Структура информационного канала разомкнутого электропривода

54. Структура информационного канала замкнутого электропривода

56. Элементная база информационного канала

57. Синтез структур и параметров информационного канала

58.Элементы проектирования электропривода/ этапы разработки, выбор электрического двигателя
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